
8.	� Vous avez remarqué, lors de l‘examen d‘un schéma d‘un 
Toyota and Cruiser, que certains capteurs d‘aide au stati-
onnement ont 6 broches. Les capteurs communs au sein de 
l‘Europe n‘ont que 3 broches. Pourquoi en serait-il ainsi?

9.	� Un client se plaint que le système avant d‘aide au station-
nement se déclenche sans motif. Au terme de votre contrôle, 
le système fonctionne impeccablement. Mentionnez trois 
remèdes possibles.

Systèmes d‘assistance à la conduite

1.	 Indiquez quelle est la tâche de l‘aide au stationnement.

2.	 a) �Mentionnez les composants de la figure 1 en utilisant le 
terme technique respectif.

	 b) Décrivez la tâche qu‘accomplit le composant «C».

3.	� Selon quel principe opèrent les capteurs d‘aide au stationne-
ment?

4.	� A quelle fréquence opèrent les capteurs de l‘aide au station-
nement?

5. 	� Avec quel capteur propre au véhicule pourriez-vous vérifier 
le fonctionnement des capteurs d‘aide au stationnement?

6.	� Pour quelle raison l‘effet Doppler n‘a-t-il pas d‘importance 
dans l‘aide au stationnement?

7.	 a) �A l‘aide de quel procédé mathématique la position d‘un 
obstacle devant ou derrière le véhicule est-elle détectée?

	 b) �Calculez la distance à laquelle se trouve un obstacle 
détecté conformément à la figure 2. Les capteurs de 
parking sont installés mutuellement espacés de 35 cm. 
Les capteurs 1 et 2 reçoivent tous deux un écho au bout 
de 18 ms. La vitesse du son c s‘élève actuellement, à une 
pression atmosphérique de 1020 hPa, à 330 m/s.   

Aide au stationnement

A 
 
B

C

D

Figure 1

Figure 2
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Fahrassistenzsysteme

Nennen Sie die Aufgabe der Einparkhilfe!1.

Benennen Sie die Bauteile in Abbildung 1 mit dem jeweili-
gen Fachbegriff!

2.

A 
 
B

Abbildung 1

Abbildung 2

Nach welchem Prinzip arbeiten die Einparkhilfesensoren?3.

A

B

C

D

a)

C

D

Beschreiben Sie die Aufgabe von Bauteil «C»!b)

Warum ist der Dopplereffekt bei der Einparkhilfe nicht von 
Bedeutung?

6.

Mit welchem fahrzeugeigenen Sensor könnten Sie die Einpark-
hilfesensoren auf Funktion überprüfen?

5.

Mit welchem mathematischen Verfahren wird die Position 
eines Hindernisses vor oder hinter dem Fahrzeug erfasst? 

7. a)

Berechnen Sie den Abstand eines detektierten Hindernisses 
gemäss Abbildung 2. Die Einparksensoren sind in einem 
Abstand von 35 cm zueinander verbaut. Sensor 1 und 2 
erhalten beide ein Echo nach 18 ms. Die Schallgeschwindig-
keit c beträgt bei einem Atmosphärendruck von 1020 hPa 
derzeit 330 m/s.  

b)
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Mit welcher Frequenz arbeiten die Sensoren der Einparkhilfe?4.

Bei der Durchsicht eines Schaltplans von einem Toyota Land 
Cruiser ist Ihnen aufgefallen, dass einige Einparkhilfesensoren 
6 Pins aufweisen. Gängige Sensoren im europäischen Raum 
weisen jeweils nur 3 Pins auf. Warum könnte das so sein?

8.

Ein Kunde beanstandet, dass die Einparkhilfe vorne unmoti-
viert auslöst. Das System arbeitet nach Ihrer Prüfung fehlerlos. 
Nennen Sie drei mögliche Abhilfemassnahmen.

9.

 Lösungen auf  www.tbz.ch
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